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1. 本文介绍了一种使用卷积神经网络和无人机拍摄的图像来检测路面损伤的方法。
2. 该方法可以有效地识别不同类型的路面损伤，包括裂缝、坑洼和破碎等。
3. 该方法具有高精度和高效率，可以为道路维护和管理提供重要的支持。
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Appears strongly imbalanced: The article is written in a biased or one-sided way, and the information it provides is not trustworthy enough to be considered a reliable source. You should consult other sources to find reliable information on the presented issues.
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很遗憾，由于提供的文本只是一些数据库中的元数据信息，没有文章正文内容，因此无法对其进行详细的批判性分析。请提供完整的文章正文以便进行分析。
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