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1. Strawberries are a highly profitable crop, but manual harvesting is limited by labor availability and cost, leading to significant fruit spoilage.
2. Mobile robotics platforms (MRPs) have the potential to address the challenges of manual harvesting by automating tasks such as fruit detection, detachment, and inspection.
3. Existing research has focused on machine vision systems and end-effectors for strawberry harvesting, but challenges remain in accurately locating both the fruit and stalk simultaneously and ensuring no damage to the fruit during harvesting. Industry solutions for soil-grown strawberries are not suitable for indoor farming systems or selective harvesting in complex environments.
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Appears moderately imbalanced: The article provides some useful information, but is missing several important points or pieces of evidence that would be required to present the discussed topics in a balanced and reliable way. You are encouraged to seek a more balanced perspective on the presented issues by exploring the provided research topics and looking at different information sources.
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这篇文章介绍了一个用于草莓感知和采摘的移动机器人平台，旨在解决人工劳动力不足和高昂成本的问题。然而，文章存在一些潜在的偏见和片面报道。

首先，文章提到草莓是一种非气候性水果，需要在适当的成熟度下采摘，否则无法继续成熟。然而，文章没有提及其他水果是否也存在类似的情况。这可能导致读者认为只有草莓需要特殊处理，而其他水果则可以通过传统方法采摘。

其次，文章强调了机器人平台可以解决劳动力不足和高成本的问题。然而，并没有提供实际数据或研究结果来支持这个主张。没有对比传统人工采摘和机器人采摘的效率、成本等方面进行评估。

此外，文章还提到了一些已经开发并应用于学术界和工业界的机器人草莓采摘系统。然而，并没有提供关于这些系统性能、可行性以及与现有方法相比的优势或劣势的详细信息。

最后，在讨论中提到了室内种植系统和垂直种植系统的空间限制问题，但没有进一步探讨这些问题对机器人采摘的影响。文章没有提供关于如何解决这些空间限制问题的建议或思考。

总体而言，这篇文章在介绍移动机器人平台用于草莓采摘方面提供了一些信息，但存在潜在的偏见和片面报道。缺乏实证数据和详细的比较分析使得读者很难评估该技术在实际应用中的可行性和优势。此外，文章也没有全面考虑到与室内种植系统相关的挑战和限制。
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· 其他水果是否也存在类似的采摘要求？

· 机器人采摘与传统人工采摘的效率和成本对比如何？

· 已经开发的机器人草莓采摘系统的性能和可行性如何？

· 机器人采摘在室内种植系统和垂直种植系统中的空间限制如何解决？

· 该技术在实际应用中的可行性和优势如何评估？

· 室内种植系统相关的挑战和限制有哪些？
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